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Introdução

● Distribuição de pontos de acessos eficiente em áreas livres;

● Obstáculos reduzem qualidade e desempenho;

● Mapeamento geomorfológico; 

● Detecção de áreas que impedem a colocação ou funcionamento de uma 
antena;
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Objetivos

Geral:

―  Mapear informações geomorfológicas para ambientes computacionais;

Específicos:

― Estudar conceitos e tecnologias para mapeamento de relevo/obstáculos .

― Estudo da biblioteca Open CV;

― Usar visão computacional em áreas de interesse do mapa;

― Aplicar filtros específicos;

― Detecção de contornos;

― Escrita dos contornos em um arquivo de texto compartilhado entra as 
aplicações;



       [ Prof. Dra. Fabricia Roos-Frantz /  Prof. Dr. Rafael Z. Frantz ]       GCA – Applied Computing Research Group

Metodologia

● Ferramentas utilizadas:

– Biblioteca Open CV

– Biblioteca Google Maps

– Code Blocks IDE

– Linguagem C++

● Biblioteca Google Maps

– Extração de áreas de interesse

● Ex.: Rios, Florestas, Prédios
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Metodologia

● Utilização das funções da Open CV

– Conversão para escala de cinza;

– Blur;



       [ Prof. Dra. Fabricia Roos-Frantz /  Prof. Dr. Rafael Z. Frantz ]       GCA – Applied Computing Research Group

Metodologia

– Limiarização;
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Metodologia

– Detecção de bordas de Canny;

– Detecção de contornos;
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Metodologia

● Detecção de contornos

– Suavização de ruídos (detector de bordas de Canny);

● Retira áreas borradas pela função Blur;

– Algoritmos para extrair o contorno das bordas;

– Vetor de vetores

● Cada vetor composto por um conjunto de contornos;

– Gravação de cada vetor interno em um arquivo
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Metodologia

● Arquivo gerado para entrada da ferramenta do Gabriel (Freytag, 2012).

● Inserir o formato do arquivo.
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Próximos Passos

● Identificar uma região do mapa

● Considerar outras formas, tais como prédios, florestas, montanhas, …

● Gerar um formato de arquivo padrão.



Contato:

Obrigado por sua atenção!

Guilherme H. S. 
Arruda

guilherme_arruda@live.com
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